1. megjegyzés: A fent megadott adattarolasi kapacitas az osszes feladathoz tartozo
programozasi kapacitast jelenti.

megjegyzes. Opcionalis kartyak pici megjelenése 1997 elejétdl tervezett.
megjegyzes. Eurdpara nézve: Egyfazisu 200-230 V AC 1.5 KVA
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SRX-C61 specifikacio

Hajtas

AC szervo motor hajtas

Pozicio detektalas

Abszolut rendszer

Operacios rendszer

PTP, CP atfedett mozgas, QM, QT

Tengelyek 1-4 tengely szimultan vagy fiiggetlen
vezérlése vezérlése

Kimend Max. 1000W motor teljesitmény
teljesitmény

Sebesség vezérlés

1-100 %-1g 100 Iépésben
Override funkci6 1-100%

Interpolacios 3-dimenzids linearis interpolacio
fiiggvények 3 dimenzios forgasi interpolacio
(allando sebesség, alland6 pontossag)
CPU 1486 DX2 (50 MHz)
Multitasking LUNA: 16 feladat (robot: 8 feladat,
periféridk: 8 feladat)
Rendszer feladatok: 1 feladat
PLC feladatok: 1 feladat
Adat tarolo 3072 pont/program (176 kB)
kapacitas
Memoria kartya PCMCIA PC kértya (a hazban

elhelyezve)

Tanitasi modszer

Kozvetlen tanités a tanitd asszisztens
segitségével (opcid)

Kozvetett tanitds személyi szamitogép
segitségével (opcid)

Periférilis egység
vezérlése

40 bemenet, 40 kimenet (standard)
max 184 bemenet, 184 kimenet

Soros csatlakozas

RS 232 C: 3 csatorna

1 a tanité eszkdz bemenete

1 a programoz6 egység bemenete
1 altalanos célu bemenet

Bovités Bovitd helyek szama: 3 kartyahely
Beépitett PLC Program tipust: Boole algebra tipusu
funkciok Mikodési feltételek: Fiiggetlen a £6
robot miikodésétol.
I/O: A felhasznaldi I/O-t alkalmazza
Programozasi LUNA 5.0 robot nyelv
rendszer A programokat PC9801-n (NEC) vagy
IBM-PC-n (IBM) készitatték
Teljesitmény Egyfazisu 200-240 V AC, 1.5 KVA
kovetelmény (lasd a 3. megjegyzést)
Meéretek 430 x 440 x 221 mm

Tomeg

24 kg




